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Технические решения и единые алгоритмы обеспечения 
надежности и функциональной безопасности систем 

железнодорожной автоматики и телемеханики



Алгоритмы устройств ЖАТ - история вопроса 
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Цели и задачи алгоритмов железнодорожной автоматики и телемеханики

1. Автоматизация перевозочного процесса для повышения 
производительности труда

2. Обеспечение требуемой пропускной способности

Железнодорожная 
автоматика и 
телемеханика

3. Обеспечение безопасности 
технологического процесса

3.1. Контроль условий безопасности 
движения

3.3 Исключение опасных ситуаций по 
причине внутренних отказов

3.2 Исключение ошибок персонала
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Обоснование времени выдержки на отмену и искусственное размыкание маршрута

Поезд ВСЖМ – 420 сек
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Алгоритм контроля стрелок съезда



Обоснование алгоритмов работы автоматической переездной сигнализации
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Совершенствование алгоритмов работы устройств ЖАТ

Цели развития алгоритмов работы устройств ЖАТ:

1. Максимальная реализация возможного функционала
2. Уход от «рудиментов» релейно-контактной аппаратуры
3. Адаптация под современные технологии организации движения 
4. Выстраивание оптимальной конфигурации взаимодействия 

«инфраструктура – борт»
5. Подготовка к реализации технологии искусственного интеллекта.  

Способы проверки функциональной безопасности устройств ЖАТ:

1. Имитационный 
2. Аналитический
3. Экспертный 
4. Использование типовых решений.  
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Система работы с алгоритмами и единая форма записи. 
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Образец заголовкаСпасибо за внимание.


